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Apparatus for the detection of an enemy infrared 
camera. This apparatus includes a continuous 
infrared laser 1 directed towards camera 25, a 
receiver 1 0 of the infrared signals sent by the 
camera, a processing circuit 23 of these signals, 
able to determine a delay time, a delay circuit 22 
supplying electrical signals delayed by the said 
delay time in relation to the reception of infrared 
signals, and a pulsed laser 16 sending to camera 
25 laser pulses respectively on reception of the 
delayed signals. The apparatus causes a very 
bright spot to be created on the camera screen 
which represents a picture of a dummy object 
displaced by a predetermined distance from the 
apparatus. This spot overshadows the spot on 
the screen corresponding to the true location of 
the apparatus. Application is for detection of an 
enemy infrared camera placed on a tank. 
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© DtsposHrf pour detecter une camera infra rouge adverse. 

© Ce disposrtif comporte un laser continu (1) infrarouge 
dirige vers la camera (25), un recepteur (10) des signaux 
infrarouges renvoyes par la camera, un circuit de traitement 
(23) de ces signaux. capable de determiner un temps de 
retard, un circuit de retard (22) delivrant des signaux electri- 
ques retardes dudit temps de retard par rapport a la reception 
des signaux infrarouge, et un laser pulse (1 6) envoyant vers la 
camera (25) des impulsions laser respectivement a la recep- 
tion des signaux retardes. 

Application a la detection d'une camera infrarouge 
adverse disposee sur un char de combat 
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Dispositif pour detecter une camera infrarouge adverse 

La present© invention concerne un dispositif pour detecter une 
camera infrarouge adverse • 

On salt qu'une telle camera comporte un systeme de balayage perio- 
dique par lignes de l f energie infrarouge situee dans un secteur de I'es- 
pace, un systeme optique convergent capable de concentrer I'energie 
infrarouge balayee par le systeme de balayage, un deteeteur electro- 
optique infrarouge dispose pour recevoir l'energie eoncentree par le 
systeme optique, et un systeme de visualisation relie au systeme d9 
balayage et a la sortie electrique du deteeteur pour former sur un ecran 
1* image thermique du secteur* 

II a ete propose un dispositif pour detecter une telle camera, ce 
dispositif etant d'un type comportant 

- un generateur laser d*un faisceau infrarouge, 

- un ref lecteur orientable pour diriger le faisceau infrarouge vers la 
damera, le systeme optique de la camera renvoyant alors vers le ref lec- 
teur des signaux infrarouges, 

- un recepteur electro-optique infrarouge dispose pour recevoir lesdits 
signaux infrarouges reflechis par le ref lecteur, ce recepteur comportant 
une premiere et une deuxieme sorties electriques, le recepteur delivrant 
sur sa premiere sortie des signaux electriques de reception represen- 
tatifs de l'intensite des signaux infrarouges et delivrant sur sa 
deuxieme sortie des signaux electriques d'ecartometrie representatifs de 
I'ecart entre un point de reference de la surface sensible du recepteur 
et les points de .reception sur cette surface des signaux infrarouges, 

- un systeme d f asservissement relie a la deuxieme sortie electrique du 
recepteur pour recevoir les signaux electriques d 1 ecartometrie , ce sys- 
teme etant apte a co mma nder 1 9 orientation du ref lecteur de faQon a dimi- 
nuer ledit ecart, 

- un telemetre electro-optique 

- et des moyens d 1 orientation du telemetre vers la camera, ces moyens 
etant relies au systeme d f asservissement de 1" orientation du ref lecteur, 
le telemetre etant capable de delivrer periodiquement l f information de 
la distance de la camera, 

un premier point lumineux etant forme sur 1* ecran de la camera chaque 
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fois que le systeme de balayage dirige vers le detecteur I'energie du 
faisceau laser infrarouge concentre par le systeme optique, celui-ci 
renvoyant vers le dispositif , par effet catadioptrique, un signal Infra- 
rouge constitue par une partle de cette energie conceatree, le recepteur 
5 delivrant en reponse un signal electrlque de reception sur sa premiere 
sortie electrlque. 

Ce pendant le dispositif propose ne peut etre utilise en pratique, 
car l'adversaire repere immedlatement le dispositif de detection par la 
formation des points lumlneux sur l'ecran de sa camera, et II est alors 
10 facile pour lui de pointer une arme dans la direction du dispositif de 
detection. 

La presente Invention a pour but de realiser un dispositif pour 
detecter une camera infrarouge adverse sans qu'il soit possible a l f ad- 
versaire de re^ever ce dispositif. 
15 Elle a pour objet un dispositif du type specif ie cl-dessus, carac- . 

terise en ce qu'il comporte en outre 

- un circuit de traitenent relie au telemetre pour recevoir 1 9 infor- 
mation de la distance de la camera et relie a la premiere sortie elec- 
trlque du recepteur pour mesurer les intervalles de temps entre les 

20 signaux electriques de reception, de fa$on a determiner la frequence de 
formation des lignes et la frequence de formation des images du systeme 
de balayage de la camera, ce circuit de trait ement etant apte a deter- 
miner un temps de retard a partir. de la distance de la camera et de ces 
frequences, 

25 - un circuit de retard, connecte au circuit de traitement pour delivrer, 
a la cadence de formation des images, un signal electrlque de command e 
retarde dudit temps de retard par rapport au signal de reception 

- et des moyens pour emettre une impulsion laser vers le reflecteur 
paral 1 element a l T axe d' emission du genera teur laser, ces moyens etant 

30 connectes au circuit de retard de faQon qu'une Impulsion soit emise 
chaque fois qu*un signal electrlque de commande est emis, cette Impul- 
sion laser etant reflechie vers la camera par le reflecteur et apparais- 
sant sur l T ecran de la camera sous .forme d'un deuxieme point luml- 
neux tres Intense, le temps de retard determine par le circuit de tral- 

35 tement etant superieur a une valeur mini. male et inferieure a une valeur 
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raaximale, la valeur mini male etant determines pour que le deuxieme point 
represente une image d'un objet factice dont la distance au dispositif 
est superieure a une distance predetermines 9 la valeur maxima le etant 
determines pour que le deuxieme point provoque un eblouissement de 

5 1'ecran, cet eblouissement etant assez fort pour que le premier point ne 
soit plus visible. 

Des formes particuliferes d 1 execution de l'objet de la present e 
invention sont decrites ci-dessous, a titre d f exemple, en reference aux 
dessins annexes , dans lesquels 

10 - la figure 1 represente schematiquement un mode de realisation du dis- 
positif aelon 1* invent ion, 

- la figure 2 est un diagramme d f impulsions illustrant le fonctionnement 
du dispositif represente sur la figure 1, 

- la figure 3 est une vue schematique de l 1 image qui apparait sur l'ecran 
15 d'une camera detectee par le dispositif illustre par la figure 1 

• et la figure 4 est une vue schematique de I 1 linage qui apparait sur 
l'ecran d'une camera detectee par une variante du dispositif represente 
sur la figure 1 • 

p Sur la figure 1 , est • represente un generateur laser continu 1 d'un 

20 faisceau infrarouge 2 qui est reflechi suivant un faisceau 3 sur un 
miroir plan 4, orientable autour d'une rotule 5. Un autre miroir plan 6 
muni d'une ouverture centrale 7 est dispose entre le generateur laser 1 
et le miroir 4 de maniere que le faisceau 2 passe a trayers 1' ouver- 
ture 7- Le miroir orientable 4 revolt en retour un faisceau infrarouge 8 

25 parallele au faisceau 3, ma is dirige.en sens inverse de celui-ci. Le 
faisceau 8 est reflechi successivement sur les miroirs 4 et 6 qui le 
dirigent sur la surface sensible d'un recepteur electro-optique infra- 
.rouge 10 a travers un systeme optique de concentration 9. Le recep- 
teur 10 comporte une sortie electrique 11 connectee a des mo tears 12 a 

30 travers un circuit d'asservissement 13- Les moteurs 12 sont relies meca- 
niquement au miroir 4, de fagon a l'orienter autour de la rotule 5. Le 
recepteur 10 comporte une autre sortie electrique 14 connectee a un cir- 
cuit d' utilisation 15. Un generateur laser 16 de type pulse emet uii 
faisceau infrarouge 17 reflechi successivement sur deux prismes 18 

35 . et 19, de maniere a former un faisceau 20, parallele au faisceau 2 et 
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reflechi sur le miroir 4 suivant un faisceau 21 parallele au faisceau 3* 
Le generateur laser 16 eat connecte electriquement a la sortie d f un 
circuit de retard 22 relie a la sortie electrique 14 du recepteur 10 a 
travers un circuit de traitement 23 • Un telemetre laser 53 est relie 
5 mecaniquement a des moyens d f orientation 54 de ce telemetre, ceux-ci 
etant connectes au circuit d'asservissement 13* La sortie electrique du 
telemetre 53 est reliee au circuit de traitement 23 • Ces differents ele- 
ments forment un dispositif de detection 24. 

La figure 1 montre egalement une camera infrarouge 25 detectee par 

10 le dispositif 24. La camera 25 eomporte un systeme optique convergent 26 
capable de concentrer un faisceau 27 sur la surface sensible d f un detec- 
teur electro-optique infrarouge 23. Bntre le systeme optique 26 et le 
detecteur 23 est dispose un systeme de balayage periodique 29, par 
lignes, d f un secteur de I'espace 30. Le systeme de balayage 29, qui est 

15 d'un type analogue a celui d f une camera de television et peut comporter 
par exemple deux elements optiques mobiles l f un par rapport a 1 T autre, 
est relie a un circuit de comma nde 31 • La camera 25 eomporte en outre un 
circuit de formation d f images 32 comprenant deux entrees reliees respee- 
tivement au circuit 31 et a la sortie electrique du detecteur 28. La 

20 sortie du circuit 32 est reliee a un systeme de visualisation 33 muni 
d'un ecran. 

Le dispositif de detection 24 decrit precedemment et illustre par 
la figure 1 fonctionne de la maniere suivante. 

Au debut, les moteurs 12 sont alimentes par un circuit d'acqui- 
25 sition non represente sur la figure, ce circuit permettant de commander 
l f orientation du miroir 4 de fagon que le faisceau 3 explore systemati- 
quement l»espace environnant. Des que le faisceau 3 rencontre la camera 
infrarouge 25, son systeme optique 26 renvoie en sens inverse, par effet 
catadioptrique, un faisceau tres intense et de faible divergence. Ce 
30 faisceau est reqix en 8 sur le miroir 4 et, apres reflexions successives 
sur les miroirs 4 et 6 et traversee du systeme optique 9, est concentre 
sur la surface sensible du recepteur 10. Des qu'un tel faisceau infra- 
rouge de re tour est re$u par le recepteur 10, le circuit d l acquisition 
-est deconnecte des moteurs 12, ceux-ci etant alors relies au circuit 
35 d 1 asservissement 13 comme represente sur la figure 1. La sortie 11 du 
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recepteur 10, qui peut etre par exemple du type a quatre quadrants, 
delivre un signal ecartometrique dont V amplitude est representative de 
l f 6cart entre un point de reference de la surface sensible du recep- 
teur 10 et le point de reception sur cette surface du faisceau de retour. 
Le circuit d-asservissement 13 commande 1 1 orientation du miroir 4 de 
fagon a diminuer cet ecart. Le faisceau 3 reste done en permanence dirige 
vers la camera 25. De plus le circuit d f asservissement 13 commande les 
moyens d f orientation 54 de fason a diriger l f axe demission du teleme- 
tre 53 parallelement au faisceau. Le teleme tre 53 delivre per iodiquement 
sur sa sortie electrique l 1 information de la distance de la camera. 

Le systeme optique 26 de la* camera 25 concentre le faisceau 27 
(represente par des f leches a deux empennes) provenant du generateur 
laser 1, dans le plan de la surface sensible du detecteur 29. Cfaaque fois 
que le systeme de balayage de la camera dirige cette energie concentree 
vers le detecteur, un point lumineux 41 se forme sur 1'ecran de la 
camera (voir figure 3) et le systeme optique 26 renvoie vers le dispo- 
sitif 24, par effet catadioptique, un signal infrarouge 34 (represent** 
par des f leches a une seule empenne) constitue par une partie de cette 
energie concentree. Le faisceau de retour 8 dirige sur le recepteur 10 
est done forme par une sequence de signaux infrarouges. 

La figure 2 represente une telle sequence dans le cas ou le detec- 
teur de la camera comporte plusieurs groupes de cellules. Chaque signal 
infrarouge comprend alors une suite d 1 impulsions infrarouges dont 1'en- 
veloppe forme un signal de forme rectangulaire. 
25 La figure 2 est rapport ee a deux axes de coordonnees rectangu- 

laires, I'axe des abscisses sur lequel est porte le temps t et l'axe des 
ordonnees sur lequel est portee l'intensite I des signaux. On a suppose 
que seulement deux lignes successives de balayage passent dans la zone de 
concentration de l f energie laser a chaque formation d f image • Le premier 
30 passage dans cette zone donne lieu a un signal 55 et le deuxieme passage 
a un signal 56, ces signaux etant de forme rectangulaire. Le signal 55, 
de plus grande amplitude, correspond sensiblement au balayage du point 
milieu de la zone de concentration, alors que le signal 56, de moindre 
amplitude, correspond au balayage d f une partie peripherique de cette 
35 zone. 
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L'intervalle de temps t entre les fronts de montee des signaux 55 
et 56 est egal a la periode de formation des lignes de balayage. Deux 
signaux identiques a 55 et 56 apparaissent en 57 et 53 lorsque le systeme 
de balayage forme 1 T image suivante. L'intervalle de temps T Q entre les 
5 fronts de montee des signaux de grande amplitude 55 et 57 est egal a la 
periode de formation des Images du balayage. 

Le recepteur 10 delivre sur sa sortie 14 des signaux electriques 
representatifs des signaux infrarouge qu'il revolt. Ces signaux elec- 
triques sont transmis au circuit d' utilisation 15 qui commande en re tour 

10 par exemple un tir d'artillerie en direction de la camera. Ces signaux 
electriques sont egalement transmis au circuit de traitement 23 qui 
revolt aussi, a chaque instant, 1* information de la distance de la camera 
mesuree par le telemetre 53- Le circuit de traitement 23 mesure les 
periodes t Q et T Q et en deduit les frequences correspondantes des lignes 

15 et des images formees par le balayage de la camera. Le circuit de trai- 
tement 23, qui a en memo ire certaines earacteristiques des elements du 
disposltlf (telles que la puissance des genera teurs laser 1 et 16), est 
capable de calculer en outre un temps de retard t^ d'une man! ere qui sera 
expliquee par la suite. 

20 Le circuit de retard 22 delivre a sa sortie un signal electrique de 

commande retarde du temps t r par rapport au front de montee du deuxieme 
signal electrique 57 de grande amplitude. Le generateur laser pulse 16 
emet une impulsion de forte puissance et de meme longueur d'onde que 
celle du rayonnement infrarouge emis par le generateur laser 1, des que 

25 le signal electrique de commande est delivre, Cette impulsion est emise a 
une cadence qui correspond a la periode de formation des images de la 
camera. Apres reflexion sur les prismes 18-19 et sur le miroir 4, et 
apres traversee du systeme optique 26 de la camera, cette impulsion est 
dirigee par le systeme de balayage 29 vers le detecteur 28 avec un retard 

30 egal a t^ augmente du temps de propagation de la lumiere du disposltlf a 
la camera. Comme 11 est visible sur la figure 3, cette impulsion apparait 
sur I'ecran du dispositif de visualisation 23 sous forme d'un deuxieme 
point lumineux 39 deeale d'une distance d par rapport au premier point 
lumineux 41 correspondant a I'energie laser emise par le generateur 

35 laser 1. La luminosite du point 39 est telle qu'elle provoque un 
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eblouissement de l'ecran du dispositif 33, de sorte que le point lumi- 
neux 41 (represents en traits interrorapus ) n'est plus visible sur eet 
ecran. En pratique, le point 41 n'apparait pas sur l'ecran, car il 
disparait apres la deuxleme image formee par le systeme de balayage. 
L'observateur adverse voit done uniquement le nouveau point lumineux 39 
qui est l'iaage d'un objet factiee situe a une distance D du dispositif 
de detection. Cet observateur dirige alors le tir de son artillerie dans 
une fausse direction, le dispositif de detection et le materiel mili- 
taire qui l'entoure etant ainsi preserve. 

La temps de retard t r determine par le circuit de traitement doit 
etre suffisamment long pour que la distance D soit suffisante pour pro- 
teger en pratique le dispositif de detection contre la reaction de 1» ar- 
tillerie ennemie. Le circuit 23 calcule done d'abord une valeur miniaale 
de ce temps de retard afin de satisfaire a cette condition. 

Par ailleurs le temps t r doit etre suffisamment court pour que le 
deuxleme point lumineux provoque ef fectivement un eblouissement de 
l'ecran de la camera. Le circuit 23 calcule par consequent une valeur 
maximale du temps de retard afin de satisfaire a cette nouvelle condi- 
tion. 

Lorsque ces valeurs mini ma le et maximale (corrigees pour 'tenir 
eompte de la duree de propagation de la lumiere) sont inferieures a la 
periode de formation des lignes de la camera, le circuit 23 peuf deter- 
miner un temps t p egal par exemple a la moyenne arithmetique entre la 
valeur maximale et la valeur minimale. 
25 Dans un deuxieme mode de realisation du dispositif selon 1» inven- 

tion, le generateur laser continu 1 peut etre reraplace* par un generateur 
laser emettant des impulsions a une haute cadence de repetition par 
exemple de l'ordre de 30 kHz. Cela presente l'avantage de disposer d'une 
puissance plus elevee et d'augmenter la portee du dispositif. 
30 03113 un troisieme mode de realisation du dispositif selon 1» inven- 

tion, le generateur laser pulse 16 ainsi que les prismes 18 et 19 (voir 
figure 1) sont supprimes et la sortie 42 du circuit de retard 22 est 
reliee directement a un" systeme de declenchement associe au laser 1. 
Grace a ce circuit de declenchement, le generateur laser continu 1 est 
35 capable d'emettre des impulsions suivant le aeme trajet 2, 3 que le 
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faisceau continu. On obtient aiasi un dispositif plus simple qui ne 
comporte plus qu'un seul laser. 

Dans un quatrieme mode de realisation du dispositif selon l f inven- 
tion, le circuit de retard 22 comporte des moyens pour delivrer une 
5 pluralite de signaux electriques de commande, les differents signaux 
etant retardes respectivement, par rapport a chaque signal electrique 
delivre par le recepteur 10, d'une pluralite d • intervalles de tearps dif- 
ferents, de fa^on que le genera teur laser 16 emette, a chaque formation 
d f image, une pluralite d* impulsions laser. Les retards sont calcules par 
10 le circuit de traitement 23 de fa$on que les differents points lumineux 
soient situes sur des lignes de balayage differentes d'une meme image. De 
cette maniere, on forme sur 1'ecran 33 de la camera une image d'un objet 
fact ice, formee d'une pluralite de points. La figure 4 represente un 
exeraple d'une telle image. On voit sur cette figure que les points de 
15 1* image sont disposes sur differentes lignes de balayage 43 a 48. Sur 
chaque ligne, telle que 48 peuvent etre disposes plusieurs points tels 
que 49 a 52. Dans 1'exemple donne, ces points forment sensibleoent 
1* image d'une maison. Cette image est decalee par rapport au point lumi- 
neux forme par le faisceau emis par le generateur laser 1. La formation 
20 de 1' image de 1* objet factice sur 1'ecran de la camera incite l'adver- 
saire a diriger le tir de son artillerie dans la direction de cette 
image, le dispositif de detection (ainsi que 1 ' installation militaire 
disposee eventuellement a proximite) est done preserve, 

II est possible aussi d'utiliser des temps de retard variables 
25 dans le temps. On forme ainsi une fausse image mobile afin de perturber 
un systeme automatique de pointage adverse. 

Le dispositif de detection selon 1' invention peut etre utilise 
pour detecter une camera infrarouge adverse disposee sur un char de 
combat, Cette detection est effectuee sans devoiler a 1'ennemi la posi- 
30 tion du dispositif de detection. Elle s'accompagne de la formation, sur 
l'ecran de visualisation de la camera detectee, d'une image d'un objet 
factice, formee d'un ou de plusieurs points. Cette image est decalee par 
rapport a la direction du dispositif de detection, de sorte que l'adver- 
saire est incite a pointer le tir de son artillerie dans une fausse 
35 direction. 
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REVENDICATIONS 

1/ Dispositif pour detecter une camera infrarouge adverse, cette camera 
comportant un systeme de balayage periodique par lignes de l'energie 
infrarouge situee dans un secteur de l'espace, un systeme optique 

5 convergent capable de concentrer I'energie infrarouge balayee par le 
systeme de balayage, un detecteur electro-optique infrarouge dispose 
pour recevoir I'energie concentree par le systeme optique et un systeme 
de visualisation relie au systeme de balayage et a la sortie electrique 
du detecteur pour former sur un ecran 1* image thermique du secteur, 

10 dispositif comportant 

- un generateur laser d'un faisceau infrarouge, 

- un reflecteur orientable pour diriger le faisceau infrarouge vers la 
camera, le systeme optique de la camera renvoyant alors vers le reflec- 
teur des signaux infrarouges, 

15 - un recepteur electro-optique infrarouge dispose pour recevoir lesdits 

signaux infrarouges reflechis par le reflecteur, ce recepteur comportant 
une premiere et une deuxieme sorties electriques, le recepteur deli vr ant 
sur sa premiere sortie des signaux electriques de reception represen- 
tatifs de I'intensite des signaux infrarouges et delivrant sur sa 
20 deuxieme sortie des signaux electriques d 1 ecartometrie representatifs de 
l T ecart entre un point de reference de la surface sensible du recepteur 
et les points de reception sur cette surface des signaux infrarouges, 

- un systeme d'asservissement relie a la deuxieme sortie electrique du 
recepteur pour recevoir les signaux electriques d 1 ecartometrie, ce sys- 

25 teme etant ante a co mman der 1 1 orientation du reflecteur de fagon a dimi- 
nuer ledit ecart, 

- un telemetre electro-optique 

- et des moyens d f orientation du telemetre vers la camera, ces moy^ns 
etant relies au systeme d f asservissement de l f orientation du reflecteur, 

30 le telemetre etant capable de delivrer periodiquement 1» information de 
la distance de la camera, 

un premier point lumineux etant forme sur I 1 ecran de la camera chaque 
fois que le systeme de balayage dirige vers le detecteur I'energie du 
faisceau laser infrarouge concentre par le systeme optique, celui-ci 
35 renvoyant vers le dispositif, par effet catadioptique-, un signal infra- 
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rouge const itue par une partie de cette energie concentree, le recep- 
teur delivrant en reponse un signal electrique de reception sur sa pre- 
miere sortie electrique, 

caracterise en ce que le dispositif comporte en outre 
5 - un circuit de trait ement (23) relie au telem^tre (53) pour recevoir 
1 * information de la distance de la camera, et relie a la premiere sortie 
electrique (14) du recepteur (10) pour mesurer les intervalles de temps 
entre les signaux electriques de reception, de fa$on a determiner la 
frequence de formation des lignes et la frequence de formation des images 
10 du systeme de balayage de la camera, ce circuit de traitement etant apte 
a deter min er un temps de retard a partir de la distance de la camera et 
de ces frequences, 

- un circuit de retard (22), connecte au circuit de traitement (23) pour 
delivrer, a la cadence de formation des images, un signal electrique de. 

15 commande retarde dudit temps de retard par rapport au signal de reception 

- et des moyens (16) pour emettre une impulsion laser vers le reflect eur 
(4) parallelement a l'axe d f emission du generateur laser (1), ces moyens 
etant connectes au circuit de retard (22) de fagon qu'une impulsion so it 
exnlse cfaaque fols qu'un signal electrique de commande est emis, cette 

20 imp ulsion laser (17) etant reflechie vers la camera (25) par le reflec- 
teur et apparaissant sur l'ecran de la camera sous forme d T un deuxieme 
point lumineux (39) tres intense, le temps de retard determine par le 
circuit de traitement etant superieur a une valeur mini male et infe- 
rieure a une valeur maximale, la* valeur minima le etant determinee pour 

25 que le deuxieme point represente une image d'un objet factice dont la 
distance au dispositif est superieure a une distance predeterminee, la 
valeur maximale etant determinee pour que le deuxieme point provoque un 
eblouissement de l'ecran, cet eblouissement etant assez fort pour que le 
premier point (41) ne soit plus visible* 

30 2/ Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que lesdits 
moyens pour emettre une impulsion laser comportent ledit generateur 
laser (1), celui-ei etant muni de moyens pour declencher ladite impul- 
sion. 

3/ Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que le circuit 
35 de retard (22) comporte des moyens pour faire varier dans le temps la 
duree dudit temps de retard. 
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U/ Dispositif aelon la revendication 1 , caracterise en ce que 

- II comporte d'autres circuits de retard connectea au circuit de trait e- 
ment (23), de maniere a pouvoir delivrer d f autres aignaux electriquea de 
co aaa nde retardes respectivement de differents temps de retard par 

5 rapport auxdits aignaux electriques 

- et que lesdits moyens (16) pour emettre une impulsion laaer sont 
connectes aux circuits de retard, de fagon a emettre, a la frequence de 
formation des images de la camera, une impulsion laser chaque fois qu'un 
signal electrique de commande est delivre, le circuit de traitement 

10 etant capable de detex*miner les differents retards de fa<jon que l 1 image 
apparaissant sur I'ecran de la camera comprenne une pluralite de 
points (49 a 52) representant un objet materiel factice. 
5/ Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que le fais- 
ceau infrarouge (27) emis par le generateur laser (1) est continu. 

15 6/ Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que le fasceau 
infrarouge (27) emis par le generateur laser (1) est formee d'une suite 
d T impulsions* 

7/ Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en ce que ledit 
temps de retard est la moyenne arithmetique entre ladite valeur minimale 
20 et ladite valeur maximale. 
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